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Introdução
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Proposta

3

Nome (Name) Irrigador Automático

Objetivo (Purpose) Irrigar o solo de acordo com valor de umidade do mesmo 
previamente definida.

Entradas (Inputs) Sensor de umidade.

Saídas (Outputs) Acionamento de Relé para acionamento de válvula 
solenóide.

Funcionalidades (Functions) Utilizar o valor medido pelo sensor de umidade do solo 
para verificar a necessidade de acionamento de válvula de 
água.

Desempenho (Performance) Verificação a cada 2 segundos do valor medido pelo 
sensor.

Potência (Power) Durante o dia utilizar energia solar, durante a noite 
permanecer por pelo menos 12 horas em uso.
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Diagrama de Blocos
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Diagrama de Classe

5



Universidade Católica de Pelotas

Máquina de estado
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Diagramas de sequências de situações de uso
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Arduino Nano:

CPU Sistema Embarcado
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Especificação Valor

Microcontrolador ATmega328P

Tensão de Operação 5V

Entradas e Saídas (I/O) Digitais 22

Entradas Analógicas 8

Memória Flash 32KB

SRAM 2KB

EEPROM 1KB

Clock 16MHz
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Fluxograma
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Ler valor do 
sensor

Início

umidade_sensor 
< umidade_min

Aciona Relé

Delay 
2000ms

Desaciona 
Relé

Mantém Relé 
desacionado
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Firmware Desenvolvido
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Firmware Desenvolvido
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Validação
Simulação através do site: https://www.tinkercad.com
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Validação - Umidade acima de 50%
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Validação - Umidade abaixo de 50%
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Sensor Umidade
● Variação de Impedância

● Módulo Comparador
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Relé
● Tensão de alimentação da bobina: 

5V

● Acionamento em nível lógico baixo 

(0)
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Válvula
● Diâmetro de 1/2’’

● Normalmente Fechado

● Tensão de alimentação 12V

○ Acionamento através do relé
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